
上海工程技术大学
汽车学院购行为反馈矫正系统
采购项目
招标文件

项目名称：汽车学院购行为反馈矫正系统采购项目
招标方：上海工程技术大学资产及实验室管理处
2017年5月23日
招标文件
招标项目名称：汽车学院购行为反馈矫正系统采购项目
发标时间：2017年5月23日星期二
一、投标邀请
招标方式：
受用户委托和对采购项目的要求，本职能处室对汽车学院购行为反馈矫正系统进行公开招标。具体技术要求见附件。
兹邀请合格投标人以密封标书的形式前来投标，标书一式二份，用单独的信封密封，并在信封上标明投标单位及投标项目名称，为确保标书的时效性和可行性，以专人送达为宜。
1．              投标地点：上海工程技术大学资产及实验室管理处物资供应中心（行政楼B111室）
2．              投标截止时间：2017年5月31日12：00，逾期收到或不符合规定的投标文件不予接受。
3．              开标时间和地点：2017年6月中旬，采取公开开、评标，地点：校资产及实验室管理处。
4．              开、评标结果由资产及实验室管理处具体人员通知投标单位。
5．              凡需对本次招标提出咨询的供应商，请在2017年5月31日前与资产及实验室管理处物资供应中心联系。
6．              本招标方地址：上海市龙腾路333号    邮编：201620
7．              联系人：高丹    电话：67791017
8. 所需附件资料

1) 经国家工商机关年检，并提交有效年检印鉴的企业法人营业执照；
2) 税务登记证；
3) 组织机构代码证；
4) 法定代表人授权委托书；
5) 被授权人身份证。

9. 有下列情形之一的，视为无效投标。
1）未按招标文件规定密封并标注投标项目的；
2）未按投标文件截止时间之前送达的；
3）未附有公司营业三证复印件且加盖公章的；
4）不符合国家、学校规定以及招标文件中规定的。
10. 该项目为校内招标项目，项目评审专家费用有中标单位支付。

附：     招标要求
基本要求：集成全球定位与惯性测量系统，通过内部微处理器的处理来提供准确的位置和速度信息，输出姿态和航向信息。
数据输出：能输出定位、位置和速度、校准加速度、转弯速率、磁场和压力、惯性数据等等，并可以进行圆锥和划船效应补偿。
可以探测采集记录运动物体状态、位置和姿态等信息。视场：水平不小于68˚，垂直不小于55˚，工作范围：不小于3.5m，彩色视频流不小于1850 x 1080 x 16 bpp深度视频流不小于452 x357 x 16 bpp，主动红外视频流：424 x 360；配准彩色；深度和主动红外；音频捕捉：至少4阵列麦克风，不低于48K Hz audio；接口：USB 3.0；延迟：不大于带处理65ms，角速率分辨率：0.058deg，静态精度（横滚/俯仰：<0.55deg），静态精度（航向）：<1.2deg，动态精度：2degRMS，水平位置精度（1σ）不能大于1.2米，垂直位置精度（1σ）不能大于2米，速度精度不能小于 0.1米/秒，陀螺测量范围不小英语 430°/s，输出频率 最高2kHz，零偏稳定性11.2°/h，加速度计范围50m/s2  ，IP等级IP67，接口RS232／422／UART / USB，工作温度 -40~85C，同时提供超高动态响应角加速度器
测量范围（rad/sec²）：1800，
测量轴（x-y）：2
满量程输出（FRO）,VDC±1％：±1.1
非线性，（％）FROmax：0.010

灵敏度（volts/rad/sec²）：0.01
灵敏度随温度误差（PPM/℃）max：200
带宽（-3db），Hz：190

零位偏置（rad/sec²）：5.0

零位偏置随温度误差rad/sec²/°Cmax：0.5
分辨率（rad/sec²）max：0.01
工作温度：-50to+95℃，存储温度：-55to+105℃，振动：1000grms

系统软件配置：
提供无缝链接各类运动设备的软件，如机器人，汽车，无人机等
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